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Panoramica
Fingerbot è il robot più piccolo al mondo per controllare in modo intelligente diversi tipi di pulsanti e interruttori. Può controllare i tuoi elettrodomestici
esistenti con clic robotici. Accendi le luci tramite l'app, programma un caffè mattutino, attiva l'aspirapolvere con il comando vocale e accendi da remoto il
PC dell'ufficio. Ora tutto questo diventa semplice con Fingerbot.

Installazione dell'app
Adaprox Home App è la piattaforma mobile per il controllo dei dispositivi Adaprox. Puoi cercare "Adaprox Home" nel negozio di applicazioni mobili per
installare l'app.

Potenza del dispositivo
Per accendere il dispositivo, aprire la custodia da dietro e rimuovere il foglio isolante della batteria prima dell'uso.

Fingerbot
Manuale d'uso

https://apps.apple.com/us/app/smart-life-smart-living/id1115101477
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.tuya.smartlife
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Ripristino del dispositivo
Quando si associa il Fingerbot a un nuovo account, è necessario reimpostare il dispositivo. Per ripristinare il dispositivo, premere a lungo il pulsante di ripristino
per 5 secondi finché l'indicatore non lampeggia in blu.

‍

Accoppiamento del dispositivo
Dopo aver ripristinato il dispositivo, apri l'App e vai alla pagina "Aggiungi un dispositivo". Assicurati che il Bluetooth di sistema del tuo smartphone sia
abilitato e il Fingerbot verrà rilevato automaticamente. Dopo l'accoppiamento del dispositivo, il Fingerbot sarà registrato sul tuo account ed è pronto per
essere controllato.

Controllo del dispositivo
Commutazione
Dopo che il dispositivo è stato connesso correttamente, fai clic sulla scheda "Dispositivo" nella barra in basso. Il pulsante che rappresenta il tuo
Fingerbot apparirà nel pannello di raccolta del dispositivo. Puoi fare clic su di esso per attivare l'azione predefinita del Fingerbot.

Regolazione
Premi a lungo il pulsante del dispositivo per andare alla pagina di controllo del dispositivo dove ci sono più opzioni di regolazione come la modalità del
dispositivo e le impostazioni di movimento del braccio.

Nota: per garantire le migliori prestazioni, si consiglia di far riposare il dispositivo per 30 secondi dopo che ha eseguito un clic.

Installazione del dispositivo
Per installare il tuo Fingerbot:

1. Pulire la superficie della pulsantiera dove si desidera installare il Fingerbot.

2. Fissare il Fingerbot al pannello utilizzando un nastro biadesivo fornito nella confezione del Fingerbot.

3. Collega il tuo Fingerbot all'App e calibra il movimento del braccio robotico del Fingerbot per adattarlo al pulsante. Il parametro "Movimento verso il
basso" deve essere impostato sul valore al quale il braccio del Fingerbot può semplicemente premere il pulsante. Nota: impostazioni di movimento
improprie possono portare ulteriore resistenza e ridurre la durata del Fingerbot.

4. Dopo l'installazione, si consiglia di far riposare il dispositivo per 24 ore per raggiungere la massima adesione.



02/02/23, 17:50 Manuale dell'utente - Fingerbot

https://doc.adaprox.io/general-manuals/slfb0201-en 3/4

Cambio batteria
Fingerbot funziona con una batteria CR2 sostituibile. Se il braccio non si muove come previsto, sostituire la batteria.

Per sostituire la vecchia batteria, apri la custodia da dietro e assicurati che quella nuova sia installata nella giusta direzione.

Estensione del braccio robotico

Con il design modulare, il braccio del Fingerbot è sostituibile per soddisfare le diverse esigenze in diverse situazioni. Abbiamo progettato tre tipi di
bracci Fingerbot e li abbiamo inclusi nel Fingerbot ToolPack (deve essere acquistato separatamente). Inoltre, forniamo modelli di stampa 3D gratuiti per
progettare bracci Fingerbot personalizzati. Visita www.adaprox.io per scaricare i file digitali.

Avvertenze
Il prodotto non è impermeabile. Non installarlo su un apparecchio subacqueo.

Il prodotto contiene una batteria, pertanto vietata nell'ambiente umido e ad alta temperatura.

Non ostacolare il movimento del braccio del Fingerbot quando è in funzione. In caso contrario, il braccio potrebbe cadere e danneggiare il motore
all'interno del Fingerbot.

Specifiche
Dimensioni: 34,5 x 34,5 x 34,5 mm 

Peso: 38 g 

Protocollo wireless: Bluetooth Low Power 4.2

Tipo di batteria: CR2

Coppia di stallo: 2,0 kgf·cm

Movimento massimo del braccio: 12 mm
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Temperatura di lavoro: -10℃ ~ 45℃


